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Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS18 - MSE18

POCLAIN HYDRAULICS

TECHNISCHE DATEN

Motortragheit

O o
cm3U [cu.in/rev] cm3U [cu.in/rev]
= & 1001 [66,5] | 546 [33.3]
> _ 8 1395 [85,1] | 698 [42,5]
£8% "9 1571055/ | 786 [479]
o S2 "0 1747 [1065] 874 [533]
o2 T 1911 [176,6]] 956 [58,3]
= > 2009 [128,0]] 1050 [64,0]
SS® 0 2340 [142,7]] 1170 [71,4]
S W T 2560 [156,1]| 1280 [78,1]
Z = "5 2812 [171,5]] 1406 [85,8]
874 [53.3]
P 1501 [91,5 ( 627 [26.2]
956 [58,3]
c K 1501 [91,5] ( 545 [33.2]
X 7049 [64,0]
(8] 3y
ER: D 1572 [959] ( 523 [31.6]
- 2 990 [60,4]
& F 1650 [100,6]( 660 [40.5]
(8]
e 7049 [64,0]
3 A 1745 [106,4]( 608 [42.6]
= 1049 [64,0]
S 1 1137,
g B 865 [113, ]( 816 [49,8]
e T170 [77,9]
c P 2010 [122,6]( 840 [512]
= 1280 [78,1]
g K 2010 [122,6]( 730 [44.5]
= 1406 [85,8]
£ « ’
S @ D 210 [128,4]( 700 [42.7]
s @ 1326 [80,9]
x = s
g F 2209 [134,7]( 863 [53.9]
z 1406 [85,8]
A 2341 [142,8]( 635 57.0]
1406 [35,8]
2499 [152,4
B 99 [192, ](1093 [66,7]

© I Hubvolumen

@ 2 hubvolumen
* Siehe Option "M" fiir h6here Geschwindigkeit.

0.2 kg.m?

Max.Leistung Max. Druck

(1) 2 |
ungunstige

kW [HP] KW [HP]

bar [PSI]

450 [6 527]

400 [5 802]

450 [6 527]

400 [5 802]
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POCLAIN HYDRAULICS
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Hydraulikmotoren - ModulbauweiseMS18 - MSE18 (.)
Ny

MODULBAUWEISE

BESTEL CODE

RADMOTOR

Platzbedarf Standardmotor (1210) mit 1 Hubvolumen
Platzbedarf Standardmotor (1210) mit 2 Hubvolumen
Platzbedarf Standardmotor (1210) Twin-Lock™
Lagerteilvarianten

Belastungskurven

Lagerteilvarianten (Fortsetzung)

Belastungskurven (Fortsetzung)

WELLENMOTOR

Platzbedarf Standardmotor (2A50) mit 1 Hubvolumen
Platzbedarf Standardmotor (2A50) mit 2 Hubvolumen
Lagerteilvarianten

Verzahnte Welle

Belastungskurven

HYDROBASIS UND OLVERTEILER

Platzbedarf Olverteiler mit 1 Hubvolumen
Platzbedarf der anderen Olverteiler
Platzbedarf Olverteiler mit 1 Hubvolumen
Austausch

Rahmenbefestigung
Hydraulikanschliisse

Wirkungsgrade

BREMSE

Lamellenbremse
Bremse C27™
Trommelbremse (350 x 60 oder 432 x 102)

OPTIONEN

Magnetischer Inkrementgeber fiir Hohlwellen

33
Vil

N

By

Modulbauweise und
Bestellcode

Radmotor

Wellenmotor

Hydrobasis und
Olverteiler

Bremse

Optionen

09/05/2016




Hydraulikmotore in Modulbauweise MS18 - MSE18

POCLAIN HYDRAULICS

iL —

.

MODUL

| el — L
=i

E
1 2 3

L

L

W[s[ile}, - - -
]

NEEBE

§%<<
00000 e

R
=)

-
=)

W\

=
-

-
Q
-
=)

Radmotor

90080

@

Wellenmotor

4_
\

\
\

O]
-
=)

= = -
SR
") =)

Hydrobasis

\

=)

K
\\)
Y

-
=)

= = -—
Y Q) =
=N =

o )

* Trommelbremse 432 x 102

=

%

-—

*

-—

%“sg\$

S—
\

\

09/05/2016



©
~—
]
%)
s
1
©
~
2]
=
)
-2
[
S
S
©
2
S
i)
()
=
ES
o
2
S
=
S
2
I

POCLAIN HYDRAULICS
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J

apoo|ja1sag
pun asiamneqnpow

lojowpey

1010WUS|IBM

18|18118A|Q
punsiseqolpAH

aswalg

uauondo

Deckel oder Bremse

Olverteiler

Olverteiler

Hydrobasis
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Hydraulikmotore in Modulbauweise MS18 - MSE18

POCLAIN HYDRAULICS

BESTELL

F
1 1 2 1 2 3
BEERR T 777 7T
+ cm3/U [cu.in/rev] [cm3/U [cu.in/rev]
- 6 1091 [66,5] | 546 [33,3]
= S 8 1395 [85,1] | 698 [42,5]
oS X879 1571 [958 | 786 [47,9
g)g g 0 1747 [106,5]] 874 [53,3] © Ohne Befestigung 1 1 4 D P K
= T 1911 [116,6]] 956 [58,3] 5§ g, MitBefestigungs-
é 9o 22099 [126,0]] 1050 [64,0] T __flansh 2 25 E Q \% M
X 'G "® 0 2340 [142,7]] 1170 [71,4] S Ohne Befestiging B
§ o (L/l,,J 1 2560 [156,1]] 1280 [78,1] 39 - ,
© 25 2812 [177,5]] 1406 [85,3] ¢ Mit Befestigungs-
874 [53.3] flansh»
P 1501 [91,5] ( ’
627 [38,2] c c c c
o O = s (0] [0} s =
5 < w0 EEgsy BE sy,
S 7049 [64,0] 2% 3 99389 9389 98
S o 0 1572059 (55 51g) £ 8% cc°558°c ¢4
4 2 2 T T s =2
c 0 990 [60,4] I L < g2 g g £
7 — N N N
% = F 1650 [100,6]( 660 [40.3]
= 1049 [64,0]
3 A 1745 [106,4]( 605 [42.6] v
< 1049 [64,0] Ohne Verteilerdeckel 0
B 1865 [113,7, ,
? (11371 ( 516 g ) Flanschverbindungen 1SO 6162 DN19
) 1170 [71,4] Anschliss 1ISO 9974-1
= P 2010 [122,6]
% (1238 [%’3] Flanschverbindungen I1SO 6162 DN 19 5
] K 2010 [122,6]( [78.1] Anschliss ISO 1179-1
E 730 [44.5] Anschiiss 1SO 9974-1 4
) 1406 [85,8] -
> « D 2106 [128,4]( 700 [42,7] Flanschverbindungen ISO DP6162 DN19
= (I.})J 7326 [80,9] Anschliss 1ISO 6149-1
= ,
g s F 2209 [134’7]( 883 [53,9] Flanschverbindungen ISO DP6162 S35 1C DN 32 9
5} 1406 [85,8] Anschliss ISO 6149-1
o A 2341 [142,8]
z ( 1332 ggg Anschliss 1SO 11926-1 A
B 2499 [152,4] ( 1093 [66.7] v
© 1 Hubvolumen
® 2 hubvolumen i All]8
N . Ohne Verstarkter Deckel RlI118
Olverteiler 1 Hubvolumen 1 © Bremse ik P
— ® nkrementgeber sli]s
A Verhéltnis 2 | : 9
Symmetrisch B Verhaltnis <2 5 % B?tftGISt'%UHQ éuggdestsclkter Fl1]2
Y = mittels aes nddecke Fl11l9
C_\Verhaltnis >2 £ @ |Bremsen|Lagerteils oder  |Haltebremse
D Verhaltnis 2 g des Verschraubter T|1]2
Olverteiler Twin-Lock™ E Verhéltnis <2 O Verteilerdeckels Enddeckel Tl1]9
(Rechtslauf) F Verhéltnis >2 Ohne Bremse aAlsls
Blverteiler 2 Hubvolumen G xer:?:tn!s é § Ohne Bremse (verstarkter Deckel) R13]5
oquir ;I'W|fn-LockTM H Verh?I:n!s = Inkrementgeber* S|3]5
inkslau erhaltnis >
( ) J * siehe Seite37
6 09/05/2016



POCLAIN HYDRAULICS

Hydraulikmotore in ModulbauweiseMS18 - MSE18

CODE

0 Ohne Lagerteil

1 Ohne Befestigungsflansch

2 Mit Befestigungsflansch

F Bremse C27 ™ mit Befestigungsflansch

Ohne Welle 0
10 x D24 auf @225 1
8 x @22 auf @275 2
10 x @24 auf @225 3
10 x D24 auf @335 5
(fur Radbolzen von 80 mm Lange)
10 x @24 auf @335 T+
(fir Radbolzen von 80 mm Lange)
10 x @24 auf @225 6
12 x @24 auf @275 7
18 x M16 auf @254 8
8 x M22 auf @275 9
Lagerteil ohne Trommelbremse G
= Trommelbremse Mineral R
© S18/SE18 _—
T (350 x 60) DOT S
= -

© g35 Trommelbremse Mineral K
o) (432 x 102) DOT L
Far Lagerteil mit Innenwelle A

*Standard fir Bremslagerteil C27 ™

Trommel-bremse

Ohne Kabel

Verbindung

Kabelausgang rechts M14x1.5

ool »| -—

Kabelausgang links

Ohne Option und Adaptation

FPM-Dichtung

T4 Drehzahlsensor (ohne Richtungserkennung)

Schutzkappe der Bremse ohne Stopfen

Bewasserung

Industrielagerteil

Diamond™

Drehzahl-Sensor-Vorbereitung

Hohlwelle

Leckageanschluss am Lagerteil

Abrasives Medium

Spezialanstrich oder kein Anstrich

Verstarkte Abdichtung

Spezielle Montage von Standardteilen

Hoher Wirkungsgrad

:

Modulbauweise und
Bestellcode

Radmotor

Wellenmotor

Hydrobasis und
Olverteiler

Bremse

Verstarkte Wellenverzahnung (Thermische Behandlung)

Hohe Drehzahl

TR Drehzahlsensor (mit Richtungserkennung)

Ohne Radbolze 1
Mit Radbolzen + Muttern 2
Mit Radbolzen 3
Gewindelécher M 4
AulRenverzahnte Welle

Verzahnung NF E 22141 1
Verzahnung DIN 5480 5

TD Drehzahlsensor (zwei phasenverschobenes Signal)

Olulzle|z|o|m olo|o| > o ~|lo|v|w| v+ o -

Optionen

09/05/2016



Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS18 - MSE18

POCLAIN HYDRAULICS

Anleitung :
Dieses Dokument richtet sich an alle Maschinenhersteller, die Produkte von Poclain Hydraulics verwenden. Es beschreibt die technischen Daten
der Produkte von Poclain Hydraulics und spezifiziert die Installationsbedingungen die einen optimalen Betrieb gewahrleisten.

Dieses Dokument enthalt wichtige Sicherheitshinweise. Sie werden folgendermalen gekennzeichnet:

N

Dieses Dokument enthalt ebenfalls fir den Betrieb des Produkts notwendige Anweisungen und allgemeine Informationen. Sie werden

folgendermafien gekennzeichnet:

FTe >R

8
b

Wir erinnern daran, dass die in diesem Dokument enthaltenen projizierten Ansichten im metrischen System erstellt wurden.
Die MaRe auf den Abbildungen sind in mm und inch (MaBe in Klammern, kursiv) angegeben.

Platzbedarf Standardmotor (1210) mit 1 Hubvolumen

120 kg [264 Ib]

<49

150 kg [3301b]

)
9

3,00 L [180 cu.in]

2,50 L [150 cu.in]

254 [10 104 [4.09]
15 0.59] L 155.5/2.18]
40 [1.57] | B
14 [0.55] 10 /0.39] I AR
WA X
§ / |/_
1
|
o
o Z !
os|iog
o IR :
=i e
N ™M
s 8
x
@ 385
i 15.15 dia. 180.
2%5 @22.5-030 I I go 1%? 24 0.94
+0.0098 2341 395 max. [15.55 max.]
[2x5 0.89 dia. - 0.0039] [13.42 dia.] - X

09/05/2016



POCLAIN HYDRAULICS

Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS18 - MSE18

RADMOTOR

Platzbedarf Standardmotor (1210) mit 2 Hubvolumen & 130 kg [2861b] [160 kg [3521b]
7. 3,00 L [180 cu.in]| 2,50 L [150 cu.in]
254 [10]
J285 , 725,
To.85] 12.85] 87[3.43] _
1—-\._ Test] 11285 12 [0.47] 15[0.59]_ 63[248] ,
SmaN T 140055 | 49[1.93]

L= A 10 [0.39]

-

ac
@330 -g.'l [12.99 dia. - 0.008]

ofF
] o =
& g
" "
3
2
]
@425 max ;!!;.
16.73 di g
@ il
/ +025 \ 9385 § 18025 . 240.94]
| 2x5 @ 22.5-0.10 \ [15.15 dia S [7.10)
5 0:80 dia.” 50000 B34 382 max. [15.04 max.]
Felsto-ars gt 413 max. [16.25 max.]

i

Platzbedarf Standardmotor (1210) Twin-Lock™ 130 kg [286 Ib]

160 kg [352 Ib]

e

3,00 L [180 cu.inj| 2,50 L [150 cu.in]

72.5 [2.85]. ; 72.5 [2.85] 254 [10.0
' | 12/047] 15 [0.59] -ggi%g.sﬁl..

5/0.2],.1)

14 [0.55]

10 [0.39]

150 bt
=
15“‘6 : g
w. o
o S S
15° s 2
®
15°

AR

0

a.-0008]

|
[12.99 di

ac
0

@ 330-0.1

-

[16.73 dia. max.] [75.15 dia] 70

-10]
382 max. [15.04 max.]

+0.25
2x5 @ 22.5 -0.10 -
[13.42 dia.] 413 max. [16.25 max.]

+0.0098
[2x5 0.89 dia. - 0.0039] !

T19
114,3 [4,50]
2736 [10,77]
45,0 [1,77]
1285 [5,06]

98,5 [3,88]
250 [9,84]
45,00 [1,77]

121,50 [4,78]

Radmotor

09/05/2016




Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS18 - MSE18 POCLAIN HYDRAULICS

Lagerteilvarianten

[1]sf1]o] 0225 253,45 024 ”

e [8,86 dia.] [9,98] [0,94 dia.] [0,55]
.

[1]2f1]0] 253,25 022 "

R ia. [9,97] [0,87 dia.] [0,55]
.

1] 7f1]o] 253,25 024 "

T2 s s a. [9,97] [0,94 dia.] [0,71]
.

253,25 18

8 x M20x1.5

:
[1fsf1]o] o157 @225 @are 20875 @3 o2 o 14

H [6,92 dia.] [8,86 dia.] [10,87 dia.] [8,22] [13,15dia.] [0,94 dia.] [0,55]

17,5
[0,69 dia.]

18 x
M16x1.5
292,2 24
[11,50] [0,94 dia.]
208,75 24
[8,86 dia.] [8,22] [0,94 dia.]

Radbolzen
D
mm [in]
21 [0.83]
Radbolzenv 25 [0.98]
arianten 5 [0.20] 25 [0.98] -
26 [1.02]
M22 x 1.5 26 [1.02]
— —[Mi6x 15 -
Innengewinde

(*) Die Anziehdrehmomente sind fiir die angegebenen Lasten gegeben.
(1) Felge : Fir die Felgenbefestigungen vorgeschlagenes Anziehdrehmoment (Radscheibe aus Stahl Re > 240 N/mm?
[>34 800 PSI]).

(2) Standard : In den anderen Fallen vorgeschlagenes Anziehdrehmoment (Flansch aus Stahl Re > 360 N/mm? [>52 215 PSI]).

A S

10 09/05/2016




POCLAIN HYDRAULICS

Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS18 - MSE18

Belastungskurven

Zuléssige Radiallasten

Lebensdauer der Lager

A in
kN
- - - Ibf
Statisch : 0 U/min [0 RPM] 0 bar [0 PSI] L : Millionen Umdrehungen B10 bei 150 bar (mittlerer
Dynamisch : 0 U/min [ 0 RPM], Hubvolumen Code 0, Druck), mit Flissigkeit 25 cSt, Hubvolumen Code 0,
ohne Axiallast bei max. Drehmoment »mm ohne Axiallast.
10.8.9.4.3. 9,246,810, 6 4 2 2 4 6
200 300
- 60 000 60000
150 Stat [
|- 40 000 200 40 000
A .
m 100 / Dy \\ 20000 /
1 2 3 4 r N
~ /\\L= |
P 50 HE |- 10 000 " é/ \:—% 20000
0 o 0 H 0
300 200 100 =100 -200 -300 200 100 -100 200
0.8,6.4.3,0,2,4,6,810, FARERNEERRER)
200 200
|- 40 000 |- 40 000
Stat
150 / N\ 150 77 T Y\\
/ yn \ \»:mun / /\ \ £ 30 000
/ N N
HEHN 7 o N oo
T 2 3 4 P N ) h
50— L 10 000 50 | /‘ s L=40}- 10000
’ iy = iy
0300 200 100 -100 -200 -300‘7 nwu 200 100 -100 200 -300
1L’E154‘2H 2 -4 -6 -8 -10 111354‘2H 2 -4 -6 -8 -10
200 200
|- 60 000 40 000
Y o
113]1]o P \ o
1164110 100 / o \, 20000 o0 4 /\ 20000
L=1 \
1 2 3 4 50 - 10000 = _—& g /'\\§ 10000
P miﬂﬂ ;/ t;nﬂmjﬂ] ~—
D:mn 200 100 -100 -200 -3000 300 200 100 =100 -200 -3000
10 8 6 4 2 -2 -4 -6 -8 -10 10 8 6 4 2 -2 -4 -6 -8 -10
— 30000 200 =
120 Stat |- 40 000
\ 20 000
[1]4]1]0] " A
1 2 3 4 Wl ~ 10000
P MD
0 0
300 200 100 -100 -200 -300
8 4 [ -4 8 12 12 8 4 [ -4 -8 12
250l Ll b 200 =
Stat | 50000 |- 40 000
200
oyn I 40000 0 \ 30 000
150 L=\5
0] NI
1 2 3 4 100 + 20000 /5% / E}Q\Q
50 10000 * 54/ \7 1000
g | i
gno 200 100 0 -100 -200 -300 %00 200 200 s

10 8 6 4 2 -2 -4 -6 -8 -10
PO/ S A, S SR S A e 1
|- 40 000
Stat
150 )
1171140 / / Dyn \ \ - 30 000
1lcl4]o0 w| J
V4 - 20000
T 2 3 4 / N
P 50 - miﬂh - 10000
0 o
300 200 100 -100 -200 -300

40000

30000

\
N\

/ e ~,
=N

[\l

Die Lebensdauer der Bauteile ist besonders abhéangig vom

Betriebsdruck.Es muss uberprift werden, ob die angewendeten
Belastungen (Axiallast/Radiallast) mit den fir die Bauteile

& zulassigen Lasten kompatibel sind, und ob die daraus

resultierende Lebensdauer den Spezifikationen der Anwendung
entspricht. Fur genaue Berechnungen wenden Sie sich bitte an

lhren Poclain Hydraulics-Anwendungstechniker.

Modulbauweise und
Bestellcode

Radmotor

Wellenmotor

Hydrobasis und
Olverteiler

Bremse

Optionen

09/05/2016
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O Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS18 - MSE18

POCLAIN HYDRAULICS

Lagerteilvarianten (Fortsetzung)

D N
mm [in] mm [in]
[1[ o] 1] 0] 208,75 222
12 3 4 [8,22] [0,87 dia.]
P
1 3 320,8 i
1|s]s3 [1263]
1 2 3 o
P - ;
350 x 60 =
n 301 24
1 2 3 4 [11,85] [0,94 dia.]
P
1] K]3 315
[13,19 dia] [12,40]

[0,94 dia,]

1,73

14
[0,55]

[1,89]

19
[0,75]

12
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POCLAIN HYDRAULICS

Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS18 - MSE18

Belastungskurven (Fortsetzung)

Zuléssige Radiallasten

in

Lebensdauer der Lager

Statisch : 0 U/min [0 RPM] 0 bar [0 PSI]

Dynamisch : 0 U/min [ 0 RPM], Hubvolume
ohne Axiallast bei max. Drehmoment

n Code 0,

-2 -4 -6 -8 -10
PRl A I i vl

kN

Ibf
L : Millionen Umdrehungen B10 bei 150 bar (mittlerer

Druck), mit Flissigkeit 25 cSt, Hubvolumen Code 0,
»mm ohne Axiallast.

200 [

150 /

Stat

|7

Dyn \\- 30000
- 20 000

N

|- 40 000

200
150 /7
100 I\\\‘
i \ 20 000
\

- 40 000

(- 30 000

Modulbauweise und
Bestellcode

1 2 3 4 50 - 10 000 // } 10 000
il = :
0 T o - 0 6
300 200 100 [ -100 -200 -300 300 200 100 [ 100 200 -300 E
ie]
IS
o
1.8, 6.4.2 0248 F10
200
stat L 40 000 - 40 000
150
/ Dyn \- 30 000 (- 30 000
1IR]S3 0
1 S 3 P - 20 000 - 20 000 B
1 2 3 4 50 // L 10 000 - 10 000 g
. . 0([”]] , 0 =
350 x 60 300 200 100 0 100 -200 -300 -300 =
)
10 8 6 4 2 0 -2 -4 -6 -8 -10 10 8 6. 4 2 0 -.2 -4 -.6 -8 -1.0
300 . St . . 300
/ - 60 000 - 60 000
Dyn ©
1]Gj1 200 / / \ \ 200 g o
L 40 000 |- 40 000
11K 3 / /L=5 \ 2 i_')
= (O]
AN E ~ - NN 22
100 100 |- = L=20, =
e e | 20 000 :éLﬂO \- 20000 g q>_,
p ] :
0 I 0 f 0 >
432 x 102 300 200 100 0 -100  -200 -300 300 200 100 0 -100  -200 -300 T
8 N 4 [ -4 —t.I -12 8 4 o -4 -8 -12
300 USSP JUE e S .
250 Stat - 60 000 300 A 70 ooo
Dyn - 50 000 250 /\ I 60 0coo o
200 N n
- - - N\ :
30000 150 A/ Q:‘Fs | 30 000 [E
1 2 3 4 100 [ 20 000 100 / \ :-:;g:
fos =404 20 000
P 50 ﬂ]:q:]:[]:l I 10 000 s0| = \. 10 000
?mo 200 100 0 -100 -200 -300 o0 2 -300
Die Lebensdauer der Bauteile ist besonders abh&ngig vom
Betriebsdruck.Es muss uberprift werden, ob die angewendeten =
Belastungen (Axiallast/Radiallast) mit den fiir die Bauteile 9
zulassigen Lasten kompatibel sind, und ob die daraus o
resultierende Lebensdauer den Spezifikationen der Anwendung =2
entspricht. Fur genaue Berechnungen wenden Sie sich bitte an (@)
lhren Poclain Hydraulics-Anwendungstechniker.
09/05/2016 13




Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS18 - MSE18

POCLAIN HYDRAULICS

14
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Hydraulikmotoren - ModulbauweiseMS18 - MSE18

WELLENMOTOR

POCLAIN HYDRAULICS

Platzbedarf Standardmotor (2A50) mit 1 Hubvolumen & 112 kg [2461b] [142 kg [3121b]
ﬂ 3,00 L [180 cu.in]| 2,50 L [150 cu.in]

92 92 50 = 1.15 [1.97 = 0.045]
62 .62

el :: 7 190.7511 226.5 [8.92]
2o 211 [8.31]

@ 425 max.
15°
15°
15°
15°
+025 [15.15 dia.] §
2x5 @22.5-0.10 o
.00 2 334 4 45 max.] B =
[2x5 0.89 dia. - 0.0035] [13.15dia. ] 432 max. [17 max. S
Platzbedarf Standardmotor (2A50) mit 2 Hubvolumen & 112 kg [246 Ib] |152kg [334 Ib] 2
4‘ 3,00 L [180 cu.in]| 2,50 L [150 cu.in]
725 , 725
1 T2 T288] 50:1.15 . 258 [10.16]
500.2] %_M = [1.97 + 0.045] | 234 [9.21] :
B2\ e ¥ " 83 wpzel | ¥
/ — ¥
e §
I'I.15= gl E ~|
1S 3
15° 3
j_ o
o~
b =
""""" I 5]
; i o
_pas 9%
[15.15 dia.] 94]
418 max. [16.45 max.] 18 o
451 max. [17.76 max.] __!
T19
98,5 [3,88] 114,3 [4,50]
250 [9,84] 273,6 [10,77]
- 45,00 [1,77] 45,0 [1,77]
121,50 [4,78] 128,5 [5,06]
15
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Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS18 - MSE18

POCLAIN HYDRAULICS

Lagerteilvarianten

C

Verzahnung DIN 5480

|2]A]s5] 0] @Nominal 90 [3,54]
12 3 4 Modul 3
" Z 28
Verzahnung NF E22-141
| 2]A]1] 0] @Nominal 90 [3,54]
1 2 3 4  Modul 2,5
" z 34

Verzahnte Welle

@J H10

Allgemeine Toleranzen : + 0.25 [+0.0098].
Material: Ex: 42CrMo4.

Héartebehandlung, um R = 800 bei 900 N/mm? [R = 116 030 & 130 533 PSI] zu erhalten.

Norm NF E 22-141

Druckwinkel 20°.

Zentrierung auf Flanken.

Gleitsitz (Qualitat 7H).

Norm DIN 5480
Druckwinkel 30°.

Zentrierung auf Flanken.

Gleitsitz (Qualitat 7H).

N : @ Nominal.
Mo : Modul.
Z :Anzahl der Zahne.

R3

[R0,12]

Toleranz
pm - [uin]

+104/0
[+4.094/ 0]

+68/0
[+2.677 /0]
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POCLAIN HYDRAULICS

Hydraulikmotoren - ModulbauweiseMS18 - MSE18

Belastungskurven

Zuléssige Radiallasten

Lebensdauer der Lager

Max. Zul. Radiallasten : 0 U/min [ 0 RPM]; 0 bar [0

PSI].

kN

Ibf

Radiallasten bei fortlaufenden betatigungen :

> 0 U/min [ 0 RPMJ; 275 bar [ 3 988 PSI].

300

Stat

\ovn

[~ 60000

200

FENEN
S Pd P
w g -
SO o

- 40 000

- 20 000

100

80

60

40

20

M

L : Millionen Umdrehungen B10 bei 150 bar (mittlerer
Druck), mit Flissigkeit 25 cSt,
Hubvolumen Code 0, ohne Axiallast.L

3 2 1 [
300 1
- 60000
200 L=
| _— - 40 000
B L=! -
///{ i
o ——— =10 [
- 20 000
0 I ][]]I 0
100 80 60 40 20 []

[2]Af2]o0]

[2]A]5]0]

Modulbauweise und
Bestellcode

Radmotor

Wellenmotor

Hydrobasis und
Olverteiler

Bremse

Optionen

09/05/2016
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POCLAIN HYDRAULICS Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS18 - MSE18

HYDROBASIS UND OLVERTEILER

c D F P s
1 2 3 1 2 3 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6
HEEgEEEpEEEEpEEEEEn
MEEHAE
Platzbedarf Olverteiler mit 1 Hubvolumen & 68 kg [1501b] | 93 kg [205 Ib]

Yﬁa 1.25L [75cu.in] | 1.00 L [60 cu.in]

D D

1 2 3 1 2 3

203.2 [g]

128.7 [5.07] |
56 " , 56 113.2 [4.46],_| |
[2.20] | 1[2.20] : |
i ]
B425_max. |
—
3
]
R
-
3
: =
-0
# (=]
&
8
@385
[15.15 dia.] 11.9 [0.47
245 @225 o2 200.75 max. [7.90 max.]
179 max. ; B
[13.42 dia.] R i e
©
g S
E=
0
T19 3%
°=
98,5 [3,88] 114,3 [4,50] 50O
250 [9,84] 273,6 [10,77] T
45,00 [1,77] 45,0 [1,77]
121,50 [4,78] 128,5 [5,06]
Verzahnung des Zylinderblocks
(entsprechend der Norm NF E22-141)
Abmag fir 2 Stifte
2A Y ) _
90 [3,543] 5 [0,197]
19
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Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS18 - MSE18

POCLAIN HYDRAULICS

Platzbedarf Olverteiler mit 2 Hubvolumen

78 kg [172 Ib]

99 kg [218 Ib]

1,25L [75 cu.in]

1,00 L [60 cu.in]

202.2 [7.96] 1
160.2 [6.31]
136.2 [5.36]_, |
122.2 [4.81] 7
47.2 [1.86]
313 |_|q
2] B g
go = oo
g s g
-] — o
. o 1 13 =1
o b o
= - =
+ - = L oo
Q ™)
{25 425 max Q
[16. ?3 dfa} SE18
0.25 !
f’5 15 dfaf 2x5 ;a 22.5-0.10 180 max. [7max]|, |B |
+0.0098 12 max. [8.35 max.
[2x5 0.89 dia. - 0.0039] [3.42 dia]
Platzbedarf Olverteiler Twin-Lock™ ,_f& 78kg [1721b] | 99kg [2181b]
‘fa 1,25L [75 cu.in] [ 1,00 L [60 cu.in]
D D
1 2 3 1 2 3
2]e] | 2]0] |
72.5 [2.85] i 72.5 [2.85] 209 max. [8.23 max.]_
5002 | _12[047] 160.2 [6.31 A2
| | | 136.2 [5.
R-LA2 . |uAl 1362/5.361, /7
. | 1J22.2/4.81]. /| /— R-A1
__10 385 — / X
_ﬁ ; L. bt T
2 || R 1 i :I i
157 = So = O |
L8 2] ,_g' = B Tikai w o
159 3 9 1B ) |
R e R o L T .
n S i
15° - [ u
N LIS =
) &l 3 o =%
Q S Q
D 425 max. @341 SE18
[16.73 dia. max.] [13.42 dia.]
s B 225 02 o 47.2 [1.86]
X .2 -0.10
+0.0098 {133’2“%"}5‘}‘ 179 max. B |
[2x5 0.89 dia. - 0.0039] [7.05 max.]

98,5 [3,88]
250 [9,84]
45,00 [1,77]

121,50 [4,78]

T19

114,3 [4,50]
2736 [10,77]
45,0 [1,77]

128,5 [5,06]

20
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POCLAIN HYDRAULICS

Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS18 - MSE18

Platzbedarf Olverteiler mit 1 Hubvolumen mit integriertem

| eskg 15017 | 93kg 120518

Austausch Q ) )
v 1,25L [75cu.in]| 1,00 L [60 cu.in]
D D
1 2 3 1 2 3
1]5] [1]4]
200.75 max. [7.90 max.]
|.128.7 [5.07]_
56 -~ 113.2[4.46] _ 1
R 220 47.2[1.86] _ = X
@425 max. ' T
[16.73 dia. max.] «
I i
D < - 3
88 !/ ‘e & o
T 15° © i g
) o L. S
-0 3 - '3
a| 1 o
15°| O .:‘5*. | =
'\ gl m bl o=
15°\, o & 20
1 @ = &r 8
. ]
@385 7 . 5
[15.15 dia.] 1 - - '
+0.25
2%5 @22.5-0.10 79 max. [7 max.], -]
+0.0098 . @341
[2x5 0.89 dia. - 0.0039] [13.42 dia.]

Platzbedarf Olverteiler mit 2 Hubvolumen symmetrisch

78kg [1721b] | 99 kg [218 Ib]

Dieser Motor hat bei kleinem Hubvolumen keine bevorzugte Laufrichtung

D D

+0.25

2x5 @ 22.5-0.10
+0.0098

[2x5 0.89 dia. -0.0039]  [13.3 dia.]

98,5 [3,88]
250 [9,84]
45,00 [1,77]

121,50 [4,78]

114,3 [4,50]
2736 [10,77]
45,0 [1,77]
128,5 [5,06]

‘fa 1,25L [75 cu.in][ 1,00 L [60 cu.in]

177 [7] o i
157 [6.2] .
|
18 o
s i
mipei Y

(
TT

=1y

|
E e

-

38
e

SE18

LI T
JC_

134 [5.26] _

162 [6.38]
209 max. [8.23 max.]

Modulbauweise und
Bestellcode

Radmotor

Wellenmotor

Hydrobasis und
Olverteiler

Bremse

Optionen

09/05/2016
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Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS18 - MSE18 POCLAIN HYDRAULICS

Platzbedarf Olverteiler Twin-Lock™ /2 Hubvolumen [& 78kg [1721b] | 99kg [2181b]
fa 1,25L [75 cu.in]| 1,00 L [60 cu.in]

D D
1 2 3 1 2 3
2]v] | 2[K] | i i
110 [4.33] ,, 110 [4.33
AB r._LL | 27.2[9.34] .,
72.6[2.85] | _72.5 3.2,851 160.2 [6.31] A2
X | | 35 Y 136.2 [5.36] '
A = £ I A |
R | NG ’4T 15"7 ' A1 12220481 |/ | AL
- | |
) 4 max ‘ = o ‘ _ - -
[16.73 dia. max}) (@ O l _i*!h _ Je $18 |
__ S T953% i gJ
b o F by
ol I 2 éﬂ %a - w os
o 8 3 S - S = :
= =] e o il g
_______ = 'g) - = e 2
5 = o
;5 il o
+ m e o c-
o i|= 8 g
o} i &3
=2
[15.16 dia.] 4] ey
47.2 [1.86]
0.25
2x5 @ 24*-0,10 L 342_"13)(‘ 177 [6.97 max.] B
T [13.46 dia. max.] : : _—
[2x5 0.94 dia. - 0.0039] 209 max. [8.23 max.]
Platzbedarf Olverteiler 2 Hubvolumen / Twin-Lock™ | 78k 172161 | 99kg 21810
5 5 YQ 1 25 L [75cu.in]| 1,00 L [60 cu in]
1 2 3 1 2 3 T »
E. AT Ak TY A1 AZR
110 [4.33] 110 [4. 33: 237.2 [9.34]
A2 :
72.6 [2. 851__I 725 fZ 851 160.2 [6.31] A2
X | | 35 12 Y 136.2 [5.36] '
.2 [5. i |
R [N ’4T 15"7 ' A1 12220481 |/ | AL
- - |
& 4 max - P
[16.73 dia. max}j S18
S = J
o 0 2 So - w oo
o 8 F - - RS = o
= | ~ = v £
_______ = 'g) - = e 2
o - o
;5 il o
+ m e o c-
o - & '
. s F 8
@385
SE18 S
[15.16 dia.] !
47.2 [1.86]
0.25
2x5 @ 24*-0,10 L 342_"13)(‘ 177 [6.97 max.] B
T [13.46 dia. max.] : : _—
[2x5 0.94 dia. - 0.0039] _209 max. [8.23 max.]
T19

14,3 [4,50]
273,6 [10,77]

98,5 [3,88]
250 [9,84]
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POCLAIN HYDRAULICS

Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS18 - MSE18

Platzbedarf Olverteiler Twin-Lock™ mit Bypass

78 kg [172 Ib]

99 kg [218 Ib]

D

1 2 3

1,25 L [75 cu.in]

1,00 L [60 cu.in]

D

1 2 3

A2 |

110 [4.33] . 110{4.331i 237.20.34]
72.6 [2.85], 1 72.5/2.85] 160.2 [6.31] i

| 35

[15.16 dia.]

+0.25
2x5 @ 24 -0.10
+0.0098

0.14]

121,50 [4,78]

i, 12 ! 136.2 [5.36
" [0.47] 1 |
1 ' 122.2 [4.81],

E
0

@cC

0
.9 330-0.1[12.99 dia. - 0.006]

~
0
S

o 8| ¥

]

w

_______ = o

o

had

- o

+
8
Q

177 [6.97 max.]

[13.46 dia. max.]

T19
98,5 [3,88] 114,3 [4,50]
250 [9,84] 273,6 [10,77]
45,00 [1,77] 45,0 [1,77]

1285 [5,06]

Hydrobasis und
Olverteiler

09/05/2016
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Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS18 - MSE18 POCLAIN HYDRAULICS

Platzbedarf Olverteiler mit 1 Hubvolumen 91 kg [199 Ib]

o

2,00 L [120 cu.in]
D D 7o
1 2 3 1 2 3 ]
R 1 191.5[7.5] . .L281.1]

© 485 max.
[19 dia. max.]

L

134[5.3] _, 1 \ ‘L-R_

127

\

12

+0.25 4 paso
2x5 @ 22.5 -0.10 [17.32 dia.]

0.0098
[2x5 0.89 dia. - 0.0039]

\ @ 390 max.

[15.35 dia. max.]

Platzbedarf Olverteiler mit 2 Hubvolumen 91kg [199 Ib]

o

2,00 L [120 cu.in]

b D
1 2 3 1 2 3
191.5 [7.5]
167 [6.57]
R Y * ¥
fg s ey ! A < 125[4.92 AR

0

-0.0059]

@380 -0.15 [14.96 dia.

+025 |
2x5@22.5-010 | @ 440 v ;
[2x6 0.89 dia. 000 L1732 died ,"rfsg . ] 135
. G ' B 113.5max. [4-47]

[4.47max.]

24
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POCLAIN HYDRAULICS

Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS18 - MSE18

Austausch

Bei einer Kodifizierungsanfrage mussen Sie die max. Werte des Schaltkolbens und des Druckbegrenzungsventils angeben.

Schaltkolben

Grenzwert des
Schaltkolbens

bar [PSI]

Druckbegrenzungsventil

P1 P2
bar [PSI]
13.5 [195]
18 [261]
22 [319] 25 [363]

Rahmenbefestigung

Ap
bar _‘
[PSI]

P2
P1 7

L L I 1 l Ll b

Q2 Q
L/min [GPM]

M )
330
§ Radmotor [12,99]
315
= Wellenmotor [12,40]
330
2 Radmotor [12,99]
th
= |Wellenmotor 380
[ee]
e 14,96
g Radnabenmotor, Kurversion [ ]

(1) +03 [+0,012]
+0,2 [+0,008]

Hydrobasis und
Olverteiler

580 N.m
[428 Ib.1]

*: Min. Werte je nach dem Drehmoment und der zu Ubertragenen Last.

09/05/2016
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Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS18 - MSE18 POCLAIN HYDRAULICS

R-A1
AZY

KT T 'x
Hydraulikanschlisse
Verbindungen
M|S|1/8
M|SIE|1|8
Bremse C27™
Alte Normen Versorgung Leckage  Steuerung  Steuerung Steuerung Steuerung  Steuerung
normen des 2.  der Haltebremse 98" ger Haltebremse  der T
: Querspilung
Hubvolumen Trommel- Betriebsbremse
bremse
s18 R-L 1,2 X XT X XD 3
9/16"-18 UNF
A SAE J514 SO 11 926-1 1"1/16-12 UNF 7/8"-14 UNF 416 UNF 9/18"-18 UNF 9/16"-18 UNF 3/4"-16 UNF
c
g o ISO6162 1SO6162 4\ 44 pN4go M22x1.5 M16x1.5 M20x1.5 M14x1.5  M22x1.5
5 DIN3852 1SO 9 974-1
° ISO6162  1SO 6 162 @21 @17
> 2 DN19 PN400 ) ; M16x1.5 M14x1.5 M14x1.5
2 BSPP IS0 11791 [1/2" dia.] [3/8" dia.] * X X
T 4 NF E48 050 1SO 9 974-1 M27x2 M22x1.5 M16x1.5 M20x1.5 M14x1.5 M22x1.5
— "
; SO6162  1SO6162  py49pNgoo 7/8"14 UNF 9/16%18 UNF 9/16"18 UNF 9/16"-18 UNF 3/4™-16 UNF
SAE J514  1SO 11 926-1 S LT
R-A 12 Y X X XD 3
A SAE J514 1SO 11 926-1 1"1/16-12 UNF 7/8"-14 UNF  3/4"-16 UNF  9/16"-18 UNF 9/16"-18 UNF 9/16"-18 UNF 3/4"-16 UNF
1 1SO6162° 1SO6162 )\ 19 pNago M22x1.5 M16x1.5 M16x1.5 M20x1.5 M14x1.5 M22x1.5

DIN 3 852 ISO 9 974-1
1SO 6 162 ISO 6 162

S 1 DN19 PN400 M22x1.5 M22x1.5 M16x1.5 M20x15  M14x1.5  M22x1.5
2 DIN3852 ISO 9 974-1
5
S 4 NFE48050 SO 9 974-1 M27x2 M22x1.5 M16x1.5 M16x1.5 M20x15  M14x1.5  M22x1.5
>
Qo
2 4 NFE48050 1S0O9974-1 M27x2 M22x1.5 M22x1.5 M16x1.5 M20x15  M14x1.5  M22x1.5
N
9/16™18 UNF
7 1S06162 1S06162 149 pNggo 7/8"14 UNF  3/4"16 UNF .~ 9/16"18 UNF 9/16™18 UNF 3/4™-16 UNF
SAE J514 SO 11 926-1 3/4"-16 UNF
7+ 1806162 1SO6162 by 49 prggo 71814 UNF  7/8"14 UNF 2/ 16"18 UNF 9/16™18 UNF 9/16™18 UNF 3/4"-16 UNF
SAE J514  1SO 11 926-1 3/4"16 UNF
= R-Al A2 1,2 Y X X XD 3
= T1/16-12_3/4'-16 UNF 971618 UNF _9/16"-18 UNF
% A SAEJ514 SO 119261 1"1/16-12 UNF 9/1618 UNF 9/16™18 UNF 3/4™-16 UNF
g UNF 7/814 UNF__3/4-16 UNF_ 3/4™16 UNF
-
£, SOB162 1SO6162  pyi9pNg00  M27x2  M22x1.5 M16x1.5 M16x1.5 M20x15  M14x1.5  M22x1.5
= DIN 3 852 ISO 9 974-1
= T o
; 1806162 1S06162 pN19pNggo | V1812 5416 UNF or1em1s une Y1618 UNF 9/16"-18 UNF 9/16™18 UNF 3/4"-16 UNF
SAE J514  1SO 11 926-1 UNF 3/4"-16 UNF
5885 R-L 1,2 X X XD 3
O g !SO6162 1S06162  pny3; pNgoo M22x1.5 M16x1.5 M20x1.5  M14x15  M22x1.5
= DIN 3852  1SO 9 974-1
R-A 1,2 Y X X XD XD
o 1 806162 1S06162 )5 prgg0 M22x1.5 M18x1.5 M16x1.5 M20x15  M14x1.5  M22x1.5
Q DIN3852 1SO 9 974-1
7 1S06162 1SO6162  py\)5pNg0o 1"1/16-12 UNF 9/16"18 UNF /1618 UNF 9/16™-18 UNF 9/16"-18 UNF 3/4™-16 UNF
SAE J514  1SO 11 926-1 3/4"-16 UNF
1SO 9 974-1 M14x1.5
Vs 750 750
Max. [6 527] [6 527]
Drucke ik i 1 [15] 30 [435] 30 [435] 120 [1740] 130 [1885] 70 [1015 30 [435]
wse P 580 [5 802]

*: Nur symmetrischer Olverteiler

ﬁ I Die Anziehdrehmomente der Anschlisse finden Sie in ﬁ I Es wird dringend empfohlen, die in der Broschure

der Broschire "Allgemeine Installation der Motore" zur aligemeinen Installation von Motore,
Nr. 801578110M. Nr. 801578110M, angegebenen Flissigkeiten zu

verwenden.
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POCLAIN HYDRAULICS Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS18 - MSE18

Wirkungsgrade
Gesamtwirkungsgrad x | Rechnerisches Abtriebsmoment
Durchschnittswerte nur zur Information fiir bal ) PSI N.m /Ljar_ bt
das Hubvolumen Code 0 nach 100 g = /_L—— ’
Betriebsstunden mit der Hydraulikflissigkeit 1 /:f—‘ )
HV46 bei 50° C [122°F]. w > oM ‘ in
MS18
7
400 i/ / - 6000 i
/ 12 000 | ——— 55
5000 - 8 000
/ / / B 10000 = 400 i
300 / \\ ——3 5,0
/ // / / N N\ - 4000 8000 300 -6 000
/ / 0.89)\ L 3000 6000 — 250 i
200 0.90 /-0 o T 200 - 4 000
/ ( ( L P /’/"&s;‘;%i’ 2000 4000
T 150
100 = -2 000
Q 5/, 1000 2000 100 |
50 N — — B
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 % 0 50 100 150
MSE18
400 -
/ / 5000 14000 400 L 10 000
/ / \ 12 000 350 i
300 \ - 8000
r//( ( ( 0.90 \ - 4000 10000 | 300 i
250 X
200 \ \_//>\u?\ - 3000 8000 [ 0o
\ N s 6000 200
—— /, g g_?ﬁ 2000 - 4000
N—— —————" 4000 |
100 [N — 100 L 2000
5 — —_ - 1000 2000 I
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 % B 20 20 P 20 100 120

A

Modulbauweise und
Bestellcode

Radmotor

Wellenmotor

Hydrobasis und
Olverteiler

Bremse

Optionen
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POCLAIN HYDRAULICS Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS18 - MSE18

BREMSE

Lamellenbremse

F12 - F19
T12-T19

Mechanische Bremslésung ‘\ y—

g M16

40 Nm
D 1038

Bremsprinzip

Es handelt sich um eine Mehrscheibenbremse, die drucklos geschlossen ist. Die Feder ubt einen Druck auf den Kolben aus, der die
festen und die beweglichen Scheiben zusammenpresst und somit die Welle blockiert. Die Bremse ist ab einem Losedruck von 12
bar ganz gedffnet. Der Lésedruck darf 30 bar keinesfalls Gberschreiten.

-

Bremsmoment der Haltebremse bei O bar am Gehause

(neue Bremse)

Dynamisches Sicherheitsbremsmoment bei 0 bar am Gehause
(gewahrleistet max. 10 Sicherheitsbremsvorgéange)

Restliches Bremsmoment der Haltebremse bei 0 bar am Gehause* 8880 Nm [6 550 Ib.ft]

* Nach der Verwendung der Sicherheitsbremse

11 840 Nm [8 730 Ib.ft]

7695 Nm [5 680 Ib.ft]

Min. Bremsl6sungsdruck 12 bar [174 PSI]
Max. Bremslésungsdruck 30 bar [435 PSI]
Kapazitat 170 cn? [10,4 cu.in]
Volumen zur Bremsldsung 40 cn? [2,4 cu.in]
Maximale energetische Abstrahlung 123699 J

>

>

Modulbauweise und
Bestellcode

Radmotor

Wellenmotor

Hydrobasis und

Olverteiler

Bremse

Optionen

09/05/2016
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Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS18 - MSE18 POCLAIN HYDRAULICS

Bremse C27™

eingang Querspilung

Bremsfunktion:

Diese Multidisc-Lamellenbremse verfugt iber zwei unterschiedliche Funktionen:

Falls das System nicht mit Druck beaufschlagt ist, wirkt die Bremse als statische Bremse. Durch eine Feder wird Kraft auf den statischen.
Bremskolben Ubertragen, der wiederum den dynamischen Bremskolben ausl6st. Hierdurch werden die einzelnen Lamellen der Bremse
zusammenpresst und die Welle wird blockiert. Die Bremskraft nimmt linear mit der Beaufschlagung ab.

Die zweite Funktion umfasst das dynamische Bremsen. Hier wird durch ein Bremssignal gezielt ein Bremsdruck auf den dynamischen
Bremskolben erzeug. Somit werden die einzelnen Lamellen der Bremse aufeinander gedrickt werden, wodurch die Rotation gebremst oder
blockiert wird. In diesem Fall nimmt die Bremskraft linear mit der Beaufschlagung zu ohne Befestigungsflanschohne Befestigungsflansch.

c| Fltl 11

Dynamische Bremse mit hydraulischer Steuerung

Max. zul. Bremsmoment

Nétiger Druck, um das max. zul. Bremsmoment

Olvolumen zum Betatigen der Betriebsbremse (neue Bremse)
Max. Olvolumen zum Betétigen der Betriebsbremse

Max. Drehzahl

Haltebremse mit hydraulischer Steuerung

Min. Haltemoment Parkbremse (neue Bremse)*

Min. Druck zum Lésen der Parkbremse (Bremse mit Verschleil3)
Max. Druck zum Lésen der Parkbremse

Dynamisches Sicherheitsbremsmoment bei 0 bar am Gehause
Max. Warmeabgabe

Max. Volumen zur Bremsldsung (neue Brems)

Max. Energetische Abstrahlung

*Wenden Sie sich an lhren Poclain Hydraulics-Anwendungstechniker.

Richtwerte aus Schwungradprifstand mit Mineralél HV46. Die Bremsleistung muss an der Maschine durch den Hersteller durchgefiihrt

O[S
A T
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POCLAIN HYDRAULICS Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS18 - MSE18

Trommelbremse (350 x 60 oder 432 x 102)

Durchmesser der Bremsbelage : @ 350 [13.77 dia.] oder @ 432 [17 dia]
Breite der Bremsflache : 60 [2.36] oder 102 [4]

432 x 102
BERAL 1109 oder JURID 505
Automatisch

Bremsbelédge
Asbestfreies Material
Nachstellung
Dynamische Bremse mit hydraulischer Steuerung

Max. zul. Bremsmoment bei fortlaufenden betatigungen
Notiger Druck, um das max. zul. Bremsmoment bei fortlaufenden betati

16 200 N.m [11 948 Ib.ft]
71 bar [1 030 PSI]

max. zul. Bremsmoment 27 000 N.m [19 914 Ib.ft]

Nétiger Druck, um das max. zul. Bremsmoment 120 bar [1 740 PSI]

Flussigkeit K Ja

Mineral L Ja

DOT 3/DOT 4/ SAE J1703 Ansicht auf

10,2 cn? [0,62 cu.in] die Welle
A

27 000 N.m [19 914 1b.fi]
5700 N [1 287 Ibf]
37N [81bf] B

31 mm [1,22 7]

34 [1,347] Kabel

Steuerung

Die Trommelbremsen kdnnen Uber eine hydraulische Steuerung (Radzylinder) und ein Kabel (mechanische Steuerung fir die Haltebremse)

gesteuert werden. i

Max. Volumen, um einen Kontakt mit den Belagen herzustellen
Haltebremse mit mechanischer Steuerung
Max. Bremsmoment

Max. zulassige Zugkraft am Kabel

Zugkraft, um einen Kontakt mit den Belagen herzustellen

A
Weg, um einen Kontakt mit den Belagen herzustellen 5

i o
‘ m
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OPTIONEN

1 - FPM-Dichtungen

Austausch der auf der unten stehenden Abbildung angegebenen Nitrildichtungen durch FPM-Dirchtungen.

[ — u=
A YT I'
Al, i

I ]

2-S-Q - 8-Drehzahl-Sensor, installiert oder Vorbereitung

C

Bezeichnung
T4 Drehzahlsensor (ohne Richtungserkennung)
TR Drehzahlsensor (mit Richtungserkennung)

o O|n|Nn

TD Drehzahlsensor (zwei phasenverschobenes Signal) E
- E
Drehzahl-Sensor-Vorbereitung =
=

- 3[0.12]

Max. Lange Y = 17.6
Anzahl der Impulse pro Umdrehung = 60

Optionen

1
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3 - Schutzkappe ohne Stopfen

Loch und Stopfen auf der Schutzkappe entfallen
(siehe neben stehende Abbildung)

5 - Zweiter Leckdlanschluss

Zusatzlicher Leckageanschluss am Deckel.

6 - Industrielagerteil

Verringerung der Lagervorspannung um ungefahr 50 % im Vergleich zum nominalen Wert.
7 - Diamond™

Spezialbehandlung des hydraulischen Leistungsteils, wodurch die Festigkeit erheblich erhht wird. Der Motor wird dadurch sicherer gegen
kurzzeitige Uberlastung.

A - Hohlwelle

mm [in]

297.5
[11.71]

Radiallast x 0.75
Drehmoment kann nicht hinten Gbertragen werden

34 09/05/2016



POCLAIN HYDRAULICS Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS18 - MSE18

B - Leckageanschluss am Lagerteil
F

Wellenmotor

B D a
mm [in] mm [in]
34.0 [1.34]
Radmotor 130.5 [6.14] 36°
Radnabenmotor, 123 [4.84] 25°

Kurversion

C - Abrasives Medium (Dichtung)
Einige Medien sind sehr aggressiv. Die Dichtung gewahrleistet eine bessere Abdichtung des Motors.

Dichtung

E - Verstarkte Abdichtung

Verstarkung der Dichtungen und - bei einem Motor ohne Bremse - Verstarkung des hinteren Deckels (R18 - Dicke 8 [0.314] anstelle von 4
[0.157]).

[0.314]

o

)

. . <

G - Spezielle Montage von Standardteilen S

Es sind mehrere Kombinationen aus den auf Seiten 10 definierten Standardbefestigungen méglich. 8‘
@ _ I
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H - Hoher Wirkungsgrad
Verstarkte Abdichtung der Kolben zur Verbesserung des volumetrischen Wirkungsgrads.

A S e e

J - Verstarkte Wellenverzahnung

Thermische Behandlung an den schraffierten Stellen.

Behandelte Bereiche

M - Hohe Drehzahl

Unter bestimmten Bedingungen ist eine Erhdhung der Drehzahl um max. 30 % im Vergleich zu den in der Tabelle auf Seite 2 angegebenen

Werten moglich.

T - Soft Shift™

Das progressive Verandern des Hubvolumens (Federkolben)
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Maanetischer Inkrementgeber fir Hohlwellen

=
P s
— 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6
IsssiiEEEREEREENR =
5
o O
2
(]
22
32
28
S m
©
Mdx8 Merkmale 2
3x120° 0o Spannungsversorung -
W20 - 5 (+Vs) 10 bis 30 VDC
: Iis o)
NG p \ Anzahl der Pulse pro 3600 _
c T <5 / g Umdrehung S
- \
f- — Hisf 5= X _l 1 )} max Umdrehung 6000 U/min g
ﬁ < \J / Schutzklasse IP65 E
10,5 \ S ‘ } Betriebstemperatur -20°C bis +85°C [-4°F bis 185°F;
0.41
| [o-41] Um die Merkmale des Sensors und seines
-] Anschlusses zu kennen, siehe technischer
H Katalog "Bewegliche Elektronik" Nr.
A01889D. s
2,2 [0.09] b 42 [dia. 1.65] ‘g
|| 2 0.08 ¢ 50 [dia. 1.97] =
Nl 1 [0.04] ¢ 58 [dia. 2.28] T
44 [1.73] =
o
g P
PE=
n O
__ c e
1 oo
o=
/ - k)
A — >
I
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1)
=
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POCLAIN

Hydraulics

Poclain Hydraulics behélt sich das Recht vor, alle niitzlichen Anderungen an den in diesem Dokument beschriebenen Produkten
ohne vorherige Mitteilung vorzunehmen.

Die Abbildungen und technischen Daten sind nicht bindend.

Die in diesem Dokument enthaltenen Informationen missen vor jeder Bestellung von Poclain Hydraulics bestatigt werden.

Die Marke Poclain Hydraulics ist Eigentum der Poclain Hydraulics S.A.
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